
Pilz / Tillig-Antrieb (86112) mit Weichenrückmeldung (RS-Rückmeldebus) 
 

Pilz / Tillig-Drive (86112) with turnout feedback (RS-feedback bus) 
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16 galvanisch getrennte Rückmeldeeingänge
für den RS-Rückmeldebus.

Rückmeldemodul
RS-16 Opto

Digital-Profi werden!
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Technische Änderungen und Irrtum vorbehalten. 
Subject to technical changes and errors. 
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